
N. ammesso (*) Cognome Nome
Priorità 

scelta
Esito selezione (*)

Sisalli Matteo 3 IDONEO

1 Carletti Francesco 1 AMMESSO

Mariotti Edoardo 3 IDONEO

2 Onofri Leonardo 1 AMMESSO

amenta alessandro 3 IDONEO

3 Lori Aurora 1 AMMESSO

4 Susta Leonardo 1 AMMESSO

Leonetti Giacomo 3 IDONEO

5 Marinelli Filippo 1 AMMESSO

Lucarini Camillo 3 IDONEO

6 Magliolo Gabriele 1 AMMESSO

7 Letizia Matteo Dionigi 1 AMMESSO

8 Persichetti Filippo 1 AMMESSO

Barresi Stefano 3 IDONEO

9 Ferrini Tommaso 1 AMMESSO

10 Nucciarelli Pietro 1 AMMESSO

Fileni Andrea 3 IDONEO

11 Frate Matteo 1 AMMESSO

12 Giacinti Aurora 1 AMMESSO

13 Biferni Alessandro 1 AMMESSO

Vasa Christian 2 IDONEO

14 Orsini Gregorio 1 AMMESSO

Chakri Omar 4 IDONEO

Porcellotti Giada 3 IDONEO

Massarelli Federico 4 IDONEO

Pallecchi Federico 3 IDONEO

15 D’amico Pietro Benedetto 1 AMMESSO

16 Rengo Simone 1 AMMESSO

Maurili Enrico 3 IDONEO

Morandi Paolo 3 IDONEO

17 Menicocci Francesco 1 AMMESSO

18 Volpe Matteo 1 AMMESSO

Formelli Francesco 3 IDONEO

Mattiacci Samuel 2 IDONEO

19 Bianchini lorenzo 1 AMMESSO

20 Singh SUKHJINDER 1 AMMESSO

Rusu Constantin Alin 2 IDONEO

Mearini Jacopo 2 IDONEO

Piermarini Niccolò 3 IDONEO

21 Shtino Tomas 1 AMMESSO

Bevilacqua Andrea 2 IDONEO

Rossi Maicol 2 IDONEO

22 Mezzenga Marco 1 AMMESSO

23 Pinto Matteo 1 AMMESSO

Monzi Gregorio 3 IDONEO

Bindi Amedeo 3 IDONEO

Baldinelli Edoardo 3 IDONEO

Graduatoria provvisoria

Specialista in Automazione industriale e Robotica antropomorfa e collaborativa  (Foligno-Terni)

Graduatoria provvisoria in conseguenza delle conferme e/o delle rinunce, in fase di ricezione, da parte dei candidati. 

Si rammenta che, come previsto dall'avviso, al candidato viene assegnato prioritariamente il corso per il quale ha 

espresso la priorità più alta.

Si evidenzia altresì che eventuali rinunce di candidati ammessi determinano subentri per scorrimento di graduatoria.

Inoltre possono essere inseriti in graduatoria candidati idonei in una prima fase ammessi a corsi che non dovessero 

essere avviati per mancanza del raggiungimento del numero minimo previsto da avviso pubblico.
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24 Dau Federico 1 AMMESSO

25 Folletti Filippo 1 AMMESSO

26 Proietti Raffaele 1 AMMESSO

27 Costantini Lorenzo 1 AMMESSO

Luzi Mattia 3 IDONEO

Taburchi Elena 3 IDONEO

28 Livi Alessandro 1 AMMESSO

Finauro Maikol 3 IDONEO

Panfili Andrea 5 IDONEO

Giongo Luca 3 IDONEO

Vaiani Giancarlo 2 IDONEO

Cioccolanti Riccardo 5 IDONEO

Pasahol Joshua 4 IDONEO

Bartocci Tommaso 4 IDONEO

Fasson Cristiano 2 IDONEO

29 Tolotta Daniele 1 AMMESSO

30 Bielli Rachele 1 AMMESSO

Sirci Leonardo 1 IDONEO

Adamo Giulio 2 IDONEO

Galardini Lorenzo 4 IDONEO

Proietti Lucini Andrea 4 IDONEO

Bellini Alessandro 3 IDONEO

Pellegrini Lorenzo 2 IDONEO

Mercuri Andrea 2 IDONEO

Limoncini Simone 1 IDONEO

Piccardi Graziano 3 IDONEO

Natalini Foiano Filippo 4 IDONEO

Bonincontro Elia 2 IDONEO

Pilardi Alessandro 1 IDONEO

Pucci Gianluca 4 IDONEO

Foli Michelangelo 4 IDONEO

Pesciaioli Filippo 2 IDONEO

Nassor Mohamed Amine 4 IDONEO

Vittori Tommaso 1 IDONEO

Bongarzone Riccardo 2 IDONEO

Luzzi Gianmarco 1 IDONEO

Ispilante Piper 5 IDONEO

Paffarini Riccardo 1 IDONEO

Giacomini Matteo 4 IDONEO

Cascianelli Michele 1 IDONEO

Segarelli Luca 3 IDONEO

Thangamani Raj Annie Margaret 4 IDONEO

Chiari Lorenzo 1 IDONEO

Menicocci Edoardo 1 IDONEO

Morrone Saverio 3 IDONEO

Luzi Emanuele 4 IDONEO

Troiano Matteo 4 IDONEO
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Agrawal Suman 1 IDONEO

Chaivini Edoardo 3 IDONEO

Ribiscini Paolo 3 IDONEO

Tirana Kledi 2 IDONEO

Bastianelli Filippo 3 IDONEO

Bettelli Kevin 1 IDONEO

Sgalla Luca 3 IDONEO

Santarelli Niccolò 5 IDONEO

Giorni Lorenzo 2 IDONEO

Spagnoli Francesco 3 IDONEO

Bandini Leonardo 5 IDONEO

Pauselli Samuele 2 IDONEO

Trojanis Luca 3 IDONEO

Sensini Alessandro 1 IDONEO

Baiocco Vittorio 3 IDONEO

Capaccetti Federico 1 IDONEO

Rocco Cristian 4 IDONEO

Mordacchini Francesco 1 IDONEO

Palazzo Emiliano 2 IDONEO

Pasquarelli Matteo 3 IDONEO

Miccaddei Pietro Ruslan 4 IDONEO

Giorgi Filippo 3 IDONEO

Georgescu Gianluca 3 IDONEO

Bertini Jacopo 3 IDONEO

Moscatelli sovan 3 IDONEO

Baos Cordova Bryan Gerald 3 IDONEO

Ninahualpa Cevallos Cristian Daniel 1 IDONEO

Masci Bryan 1 IDONEO

Armeni Edoardo 2 IDONEO

Marsili Lorenzo 5 IDONEO

Lambertucci Pietro 1 IDONEO

(*) in base alla graduatoria ad oggi disponibile e nelle more del suo perfezionamento


